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|Haftungsausschluss

Die Abbildungen und Beschreibungen sowie die technischen Daten entsprechen
den Gegebenheiten zum Zeitpunkt der Erstellung oder des Druckes der
vorliegenden Bedienungsanleitung. Proceq SA verfolgt eine Politik der standigen
Produktentwicklung. Anderungen jeglicher Art, die sich aus technischem Fortschritt,
geanderter Ausfiihrung oder Ahnlichem ergeben, bleiben vorbehalten, ohne dass
Proceq SA verpflichtet ist, dieses Dokument zu aktualisieren.

Einige Abbildungen kénnen Vorserienmodelle darstellen und/oder sind am
Computer erstellt. Das Design und/oder die Funktion des endgdiltigen Modells
kénnen daher in mehreren Punkten abweichen. Einige der aufgefiihrten Funktionen
/ Abbildungen enthalten teilweise aufpreispflichtige Sonderausstattungen.

Bei der Erstellung dieser Bedienungsanleitung wurde mit grosster Sorgfalt
gearbeitet. Dennoch kdnnen Fehler nicht vollstandig ausgeschlossen werden. Der
Hersteller kann fir Fehler in dieser Bedienungsanleitung und eventuell daraus
entstehende Schaden nicht haftbar gemacht werden.

Fir Anregungen, Verbesserungsvorschlage und Hinweise auf Fehler ist der
Hersteller jederzeit dankbar.

© Proceq SA
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1 Geratebeschreibung

Das ZRM 6014 ist ein portables Retroreflektometer der Spitzenklasse zur
Bestimmung der Nachtsichtbarkeit (RL) und Tagessichtbarkeit (Qd) von
Fahrbahnmarkierungen aller Art.

Folgende Eigenschaften zeichnen dieses Gerat speziell aus

. Farbiger hochauflésender 5.7 Touchscreen, gut erkennbar unter allen
Lichtverhaltnissen

. Klappbarer Teleskopgriff und Rader fur den bequemen und ergonomischen
Einsatz auf der Strasse und im Labor

. Blitzschnelle Messung der Retroreflexion (R. und Qd) in etwa 2 Sekunden

. Innovative Optionen, konfigurierbar nach personlichen Bedurfnissen.
Eingebaute 5-Megapixel-Kamera, Kompass und Neigungsmesser, GPS-Modul
und verschiedene Druckervarianten sind wéhlbar

o Intuitive Menufiihrung in mehreren Sprachen

o Die Werkskalibrierung ist riickfiihrbar auf die Akkreditierungsstelle METAS,
Schweiz

) Geprift von der akkreditierten Zertifizierungsgemeinschaft StrAus-Zert,
Deutschland (Prif-Nr. 0913-2010-06)

) Der integrierte Nass-Timer (Countdown) I8st nach Ablauf der eingestellten Zeit
automatisch die Retroreflexionsmessung (R und/oder Qd) aus

. Automatische Streulichtkompensation schiitzt vor Fehlmessungen,
insbesondere bei der Messung von Profilmarkierungen

. Messung farbiger Fahrbahnmarkierungen ohne Nachkalibrieren, dank V(A)-
Anpassung

) Einfache Kalibrierung: per Knopfdruck erfolgt in einem Schritt die Null-, RL und
Qd-Kalibrierung

) Mehrfachmessungen mit laufend aktualisiertem Durchschnitt und zuséatzlicher
Speicherung der Einzelwerte

. Kontinuierliche Messung der Retroreflexion im Intervall-Modus, z.B. zur
Untersuchung des Verhaltens der Retroreflexion in Abh&ngigkeit vom
abfliessenden Wasser bei Nassmessungen

. Integrierte Messung der Umgebungstemperatur und der relativen
Luftfeuchtigkeit

o Einfache Verwaltung der Messdaten im Archiv des ZRM 6014

. Datenubertragung an Drucker oder USB-Speichermedien (Memorysticks) in
Sekundenschnelle tber die eingebaute USB-Schnittstelle

. Einfache Auswertung samtlicher Daten und Export nach Microsoft Excel mit
der inbegriffenen Karten- und Auswertungssoftware “MappingTools”

o Kompakte Abmessungen und geringes Gewicht zum einfachen Transport
. Das Prazisions-Retroreflektometer erfillt CE und RoHS Anforderungen
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Entspricht den Normen ASTM E1710 (RL), ASTM E2177 (RL nass), ASTM
E2302 (Qd) und EN 1436 (R und Qd)

Besonderheiten der Optionen:

Integrierte 5-Megapixel Kamera fur Fotos zur visuellen Beurteilung der
Markierung

Kompass und Neigungsmesser liefern zusatzliche Informationen

Mit dem WAAS GPS-Modul kdnnen die Messungen auf der digitalen Karte in
der inbegriffenen Karten- und Auswerungssoftware “MappingTools” angezeigt
werden

Optionaler eingebauter Thermodrucker oder Plug-and-Play-Anschluss
portabler USB-Drucker zum einfachen Ausdruck der Messdaten vor Ort

| 2

Sicherheitsinformation

2.1 Verwendete Symbole

A

Dieser Hinweis kennzeichnet zu beachtende Anweisungen, damit
Richtlinien, Vorschriften, Hinweise und der richtige Ablauf der Arbeiten
eingehalten sowie eine Beschadigung oder Zerstdérung des Gerates
verhindert werden.

Diesen Hinweis finden Sie an allen Stellen in dieser Bedienungsanleitung,
wo vor Gefahren gewarnt wird, die bei unsachgeméasser Handhabung des
Gerétes fur Leib und Leben von Personen bestehen. Beachten Sie diese
Hinweise und verhalten Sie sich in diesen Fallen besonders vorsichtig.
Geben Sie alle Sicherheitshinweise auch an andere Benutzer weiter. Neben
den Hinweisen in dieser Bedienungsanleitung mussen die allgemeingultigen
Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften beriicksichtigt werden.

2.2 Sicherheitshinweise

0

A

Es ist untersagt, das Gehéuse des ZRM 6014 zu 6ffnen! Bei
Zuwiderhandlung verfallen samtliche Garantie- und Haftungsanspriiche an
die Proceq SA.

Das ZRM 6014 Zehntner-Retroreflektometer R./Qd ist nach dem Stand der
Technik gebaut und ist betriebssicher. Von diesem Gerat kénnen aber
Gefahren ausgehen, wenn es unsachgemass oder zu nicht
bestimmungsgeméassem Gebrauch eingesetzt wird.

Jede Person, die mit dem ZRM 6014 arbeitet oder das ZRM 6014 wartet,
muss die komplette Bedienungsanleitung und besonders die Sicherheits-
und Arbeitshinweise gelesen und verstanden haben.

Das ZRM 6014 ist ausschliesslich zur Bestimmung der Nacht- und/oder
Tagessichtbarkeit von Fahrbahnmarkierungen aller Art vorgesehen. Jeder
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dartber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemass. Fir
hieraus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht; das Risiko hierflr
tragt allein der Benutzer.

Jede Arbeitsweise, die die Sicherheit beim Arbeiten mit dem ZRM 6014
beeintrachtigt, ist zu unterlassen. Insbesondere darf die Nacht- und/oder
Tagessichtbarkeits-bestimmung von Fahrbahnmarkierungen nur in der in
dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Weise durchgefiihrt werden.
Bei Schaden, die durch die Verwendung des ZRM 6014 in Kombination mit
nicht originalen Zubehérteilen oder Zubehdrteilen von Drittanbietern
entstehen, lehnt Proceq SA jegliche Haftungs- und Garantieanspriiche ab.

Eigenméchtige Umbauten und Veranderungen am ZRM 6014 sind nicht
gestattet.

Nicht genehmigter Nachbau ist untersagt.

Samtliche Wartungs- und Reparaturarbeiten, die nicht ausdrucklich erlaubt
und in der vorliegenden Bedienungsanleitung beschrieben sind (vgl.
Abschnitt 15.1 ,Vom Benutzer ausfiihrbare Wartungs- und
Reparaturarbeiten® ab Seite 53), durfen nur durch die Proceq SA oder ihren
autorisierten Proceg-Handler vorgenommen werden, ansonsten verfallen
samtliche Garantie- und Haftungsanspriche.

Das Gerét vor Nasse schitzen. Kurzschlussgefahr.

Vor jeder Instandhaltung tUberzeugen, dass das ZRM 6014 ausgeschaltet
und der Netzstecker von der Steckdose getrennt ist.

Fur den Betrieb des ZRM 6014 gelten alle drtlichen Sicherheitsvorschriften.
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3 Geratelieferung

3.1 Transportschaden

Am Bestimmungsort das Geréat aus der Verpackung herausnehmen und umgehend
auf eventuelle Transportschaden hin Uberprifen. Bei Anlieferung der Ware durch
einen Spediteur muss vor der Unterzeichnung eines Empfangsdokumentes eine
Kontrolle der Sendung auf dusserlich sichtbare Schaden erfolgen. Ist diese in
Ordnung dann kann das Empfangsdokument ohne Vorbehalt unterschrieben
werden. Ist die Verpackung jedoch sichtbar beschéadigt, muss unbedingt ein
Vorbehalt auf dem Empfangsdokument vom Fahrer unterschrieben lassen werden
und der Frachtflhrer unverziglich schriftlich haftbar gehalten werden.

Wird beim Auspacken der Sendung eine Beschadigung des Inhaltes festgestellt,
muss der Spediteur unverziiglich haftbar gehalten werden und zwar mit dem
Vermerk: ,,Beim Auspacken wurde festgestellt, dass .... etc.” Diese grobe
Kontrolle der Ware respektive eine Haftbarhaltung gegeniiber dem Spediteur
missen innerhalb von 7 Tagen nach Erhalt der Ware erfolgen. Bitte beachten Sie,
dass diese Frist auch kirzer sein kann. Es empfiehlt sich diese Frist bei Erhalt der
Ware zu prifen.

Einen Transportschaden auch unverziiglich Ihrem autorisierten Proceq-Handler
oder direkt der Proceq SA melden.

3.2 Versand

Falls das Gerat zu einem spéateren Zeitpunkt wieder versendet werden soll, auf
sorgfaltige Verpackung achten. Das Gerét moglichst in Originalverpackung senden.
Auf zusétzliches Polstern mit geeignetem Fullmaterial achten, um das Gerat vor
Stdssen wahrend des Transports zu schiitzen.
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3.3 Lieferumfang
Folgende Teile sind im Lieferumfang enthalten:

1 Retroreflektometer mit farbigem 5.7"
Touchscreen, klappbarem Teleskopgriff und
fest montierten Radern

1 Ladegerat (100 - 240V, 50 - 60 Hz)

"MappingTools"

1 USB-Kabel

(
1 Karten- und Auswertungssoftware

1 Hersteller-Zertifikat

1 Kalibrier-Zertifikat

1 Kalibrierstandard

1 Transportkoffer mit Radern
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3.4 Transportkoffer

Das ZRM 6014 wird in einem Koffer geliefert. Dieser sollte bei jedem weiteren
Geréatetransport verwendet werden. Diesen zusétzlich in einen Karton packen und
mit geeignetem Material auspolstern. Der Transportkoffer ist zugleich auch der
geeignete Aufbewahrungsort des ZRM 6014. Der Kalibrierstandard ist zuunterst im
Koffer zu platzieren. Das ZRM 6014 ist auf den Kalibrierstandard zu stellen. Das
Gerat muss dabei in den Kalibrierstandard horbar einrasten.

3.5 Optionen
3.5.1 Fest einzubauende Optionen

e integrierte 5-Megapixel-Kamera

e eingebauter Thermodrucker -
e Kompass und Neigungsmesser @
o WAAS GPS-Modul @

3.5.2 Separate Optionen
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e portabler Drucker I I
/

e 2. Kalibrierstandard RL & Qd ausgemessen
von Zehntner mit Kalibrier-Zertifikat

e Spannungswandler DC/AC 12 V/230 V ’\
QU i

Alle Optionen kdnnen auch nachtraglich bei Proceq oder einem autorisierten
Proceq-Handler bezogen werden. Bei den einzubauenden Optionen empfiehlt es
sich, diese mit der Wartung und Kalibrierung des Gerétes zu verbinden.

0 Bei Schaden, die bei der Verwendung des ZRM 6014 in Kombination mit
nicht originalen Zehntner-Zubehdrteilen, oder Zubehérteilen von
Drittanbietern entstehen, lehnt Proceq jegliche Haftungs- und
Garantieanspriche ab.
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Geratelibersicht

@
@
®
4
®)
)
)
®
©

(10) Host USB-Schnittstelle (Typ A)
(11) Mini USB-Schnittstelle (Typ B)
(12) Messflache

(13) Etikett inkl. Seriennummer

(14) Anschlussbuchse fir Ladegerat
(15) Héheneinrastung

(12)
Ein-/Aus-Taste
Messtaste
Touchscreen
Handgriff
Teleskopgriff

Rader
Entriegelungsdrehknopf
Hohenverstellknopf
Optionaler eingebauter Thermodrucker

(1)

(17)

itd 14 (18)



(22)

283

£ 295 189
300 190
281 225

(19) 286.0 207.8

(24)

|ob: Default
25.7 °C 40 %rH w 10.05.2016 11:48
]

(20) (16) (26) (21)

(16) Schnellstartmenitaste

(17) Aktueller Messwert

(18) Einzelwerte

(19) Durchschnittswerte

(20) Umgebungstemperatur und relative Luftfeuchtigkeit
(21) Akku-Ladestatus

(22) Nass-Timer

(23) Mehrfachmessung mit Durchschnitt

(24) Optionale Kamera

(25) Anzahl der Messungen im Durchschnittsmodus
(26) GPS-Status Anzeige
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5 Inbetriebnahme

Durch Driicken der Ein-/Aus-Taste @ das Gerét einschalten.
Beim Aufstarten ist das Herstellerlogo zu sehen.

Die Messtaste ° wahrend des Startvorgangs gedriickt halten, um direkt in die
Sprachauswahl zu gelangen.

Wenn der Akku durch Gebrauch komplett entladen wurde oder das Gerat lange
nicht mehr verwendet wurde, dauert der Startvorgang etwa 30 Sekunden.

6 Navigation

6.1 Aktivierung / Deaktivierung

Durch Tippen auf Icons auf der Anzeige werden die entsprechenden
Funktionen aktiviert oder deaktiviert.

Dies wird entweder mit einem weissem Hakchen auf grinem Grund @
r
flir aktivierte Funktionen, einem griinen Hakchen % fir ausgewahlte

=
Mentioptionen, einer gelben Markierung z.B. wu fir aktive

Bedienelemente oder einer grauen Markierung wie z.B. far
ausgewahlte Messungen angezeigt.

6.2 Scrollen

Zum Scrollen entweder die Navigationspfeile ﬂ und ﬂ benutzen oder mit dem
Finger durch Driicken und Ziehen in die gewtinschte Richtung scrollen.

6.3 Verlassen
Der Messmodus kann durch das Driicken der Messtaste 0 aus jeder Funktion

gedffnet werden. Die einzige Ausnahme bilden Funktionen mit der Taste .
Diese mussen zuerst durch Driicken der Taste abgebrochen werden. Bei einigen

Funktionen gibt es eine Ricktaste um in die nachsthdhere Ebene zuriick zu
gelangen.

7 Kalibrieren

7.1 Kalibrierstandard
Der Kalibrierstandard soll stets vor Staub, Wasser und anderen Umwelteinfliissen
geschitzt und zuunterst im Transportkoffer des ZRM 6014 aufbewahrt werden.
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Der Standard wurde vom Hersteller vermessen und mit den Kalibrierwerten fiir Rc
und Qd beschriftet.

Innenansicht des Transportkoffers

Kalibrier-

standard Etikett

0 Nach Ablauf des Gilltigkeitsdatums sollte das ZRM 6014 inklusive
Kalibrierstandard zur Werkskalibrierung an Zehntner gesendet werden. Hierzu
Proceq oder Ihren Proceq-Handler kontaktieren.

0 Der zusammen mit dem ZRM 6014 gelieferte Kalibrierstandard ist nicht
austauschbar; er gilt nur fur das entsprechende Gerat.

7.2 Reinigung des Kalibrierstandards
Der Kalibrierstandard kann bei Bedarf mit handelsiiblichem Fensterputzmittel und
einem weichen Tuch gereinigt werden.

0 Eine Beschédigung oder Verschmutzung des Kalibrierstandards kann zu einer
falschen Kalibrierung und damit zu falschen Messresultaten fiihren.
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7.3 Kalibrierung auf Kalibrierstandard

Sollte das Geréat melden, dass die Kalibrierung abgelaufen ist oder sollten die
anzuwendenden Bestimmungen es erfordern, das Gerat kalibrieren.
Zehntner empfiehlt, die Kalibrierung direkt im Transportkoffer durchzufuhren.

= =

Kalibrieren Das ZRM 6014 auf den Kalibrierstandard
stellen. Das Gerat muss horbar einrasten,
Das Gerat befindet sich nicht auf sonst wird eine Fehlermeldung angezeigt.

MEE8  dem Standard. Bitte stellen Sie
das Gerat auf den Standard.

Resultat der Kalibrierung . k] . .
Die Tasten i und E&&3 driicken um die

RL Kalibriérataindard 150 -01% Kalibrierfunktion zu 6ffnen. In der
Grundeinstellung wird sowohl die
Nachtsichtbarkeit (RL) als auch die
Tagessichtbarkeit (Qd) kalibriert. Mit

=3

Qd Kalibrierstandard 160 0.1%

Die Kalibrierung war erfolgreich.

wird die Kalibrierung ausgeldst.

Das “Kalibrierresultat” zeigt die Messwerte
und die Abweichung vom Kalibrierstandard-

Sollwert in Prozent an. Eine erfolgreiche
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o B Ubernehmen
Kalibrierung mit bestatigen.

Danach erscheint das Messfenster.
Resultat der Kalibrierung Kalibrierresultate mit einer Abweichung
grosser als 15 % werden als “Kalibrierung
RL (OSSN ESTRLX L  Nicht in Ordnung” angezeigt. Das kann bei
einem beschadigten oder verschmutzen
Standard oder bei einem verschmutzen
Optik-Fenster vorkommen. Solche

Qd Kalibrierstandard 146 -21.6 %

Die Kalibrierung war nicht in Ordnung. Bitte
reinigen Sie den Standard und das Schutzglas und

I Abbreche .

versuchen erneut zu kalibrieren. Kalibrierung durch . verwerfen und die

Ursa}che behepep. Den Standard gemass
Kapitel 7.2 ,Reinigung des
Kalibrierstandards* auf Seite 17 reinigen und
eine neue Kalibrierung durchfihren.

0 Sollte wiederholt eine Abweichung von Giber 15% auftreten, ist eventuell eine
Werkskalibrierung nétig.

— [z] Die Standardeinstellungen von R. und Qd

en
e . L P
Kalibrieren Ein kdnnen unter m, ’ und

Kalibriere auf Kalibrierstandard “Geometrie wahlen® gesichtet werden. Durch
Klicken auf “Kalibrieren” und durch Wahlen

Standardwert 141 . =P “ ” H
Snderauer zwischen “Ein” oder “Aus” kann die
Letzte Kalibrierung 03.11.2010 17:55:57 gewiinschte Geometrie aktiviert / deaktiviert
werden.
8 Messen

8.1 Vorbereitungen

Das ZRM 6014 hat einen klappbarer Teleskopgriff, um die Messungen komfortabel
ausfuhren zu kénnen.

Das ZRM 6014 vom Kalibrierstandard I6sen und es aus dem Koffer nehmen. Den
Teleskopgriff in senkrechte Position stellen, durch Drehen am
Entriegelungsdrehkopf und Ziehen am Haltegriff. Der Griff muss einrasten. Nun den
Hohenverstellknopf driicken und die Bedieneinheit auf die gewiinschte Hohe
ziehen. Um den optimalen Betrachtungswinkel der Anzeige zu wéhlen, auf den
Entriegelungsdrehknopf driicken und die Bedieneinheit nach vorne oder nach
hinten knippen. Um den Teleskopgriff wieder in waagerechte Position zu bringen,
erst den Griff auf die niedrigste Hohe stellen, danach diesen nach vorne klappen.

0 Den Griff vor dem Einklappen erst immer in die niedrigste Hohenposition
bringen.
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horizontale Position mittlere Position vertikale Position niedrigste Hohenposition

Positionsverstellung klappbarer Teleskopgriff Hohenverstellung
8.2 Messflache

RL

ZEHNTNER
ZRM 6014

Messflache : Beleuchtungsfeld :

218 mm x 52 mm 100 mm x 50 mm 21T mm
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Qd

VA ZEHNTNER

TESTING INSTRUMENTS

ZRM 6014

measuring area

Beleuchtungsfeld :
366 mm x 60 mm
158 mm
Messflache
218 mm x 52 mm 190 mm

8.3 Messmodus
0 Fir die korrekte Positionierung bitte das Kapitel 8.4 ,Hinweise zum korrekten
Messvorgang“ auf Seite 23 beachten.

0 Zum Bearbeiten oder Léschen einer Messung bitte das Kapitel 8.3.5
.Bearbeiten, Loschen und Speichern von Messungen® auf Seite 23 beachten.

0 Fiir Anderungen der Einstellungen zum Messvorgang bitte das Kapitel 13.3
,Messmodus“ auf Seite 42 beachten.

8.3.1 Einzelmessungen

Mit der Taste 0 wird eine Messung
ausgelost. Die laufende Messung wird durch
““in der obergten Zeile, sowie links oben

das Symbol U angezeigt.

10.08.2016 10:01

®1
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Nach erfolgreicher Messung werden die
aktuellen Messwerte in der ersten Zeile
aufgefuihrt. Vorherige Messungen werden in
den nachfolgenden Zeilen chronologisch
aufgelistet.

Auftrag: Default

26.0°C

Durch Tippen auf das Symbol wird der
Durchschnittsmodus aktiviert. Mit der Taste

wird eine Messung ausgeldst.
Die Einzelmessungen werden chronologisch
nummeriert und angezeigt. Der aktuelle
Durchschnittswert ist in der untersten Zeile
aufgefiihrt.

X
a0

2942 2254

Default
w 10.08.2016 09:58

8.3.3 Nassmessungen

Das ZRM 6014 ist geeignet fur Tages- und Nachtsichtbarkeitsmessungen auf
nassen und nach der Eimermethode benetzten Fahrbahnmarkierungen. Der
eingebaute Timer (Countdown) erleichtert die Durchfiihrung von Nassmessungen.

A Niemals das Gerat mit Wasser ubergiessen, benetzen oder in Wasser
eintauchen. Ebenso darf das Gerat nicht direkt dem Regen ausgesetzt
werden.

Durch Tippen auf das Symbol auf dem
Display wird der Nasstimer aktiviert. Nach

Driicken der Messtaste wird ein
Countdown angezeigt, bis die Messung
automatisch startet.

Die Durchschnittsfunktion und

m 26'07‘20“6@;“1” Bildaufnahme kénnen zusammen mit
dem Nasstimer verwendet werden.
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8.3.4 Messungen mit Bildaufnahme

Wenn das Gerat mit der optionalen Kamera ausgerustet ist, kann zusammen mit
der Messung auch ein Foto gemacht werden. Die Anwendung dieser Option ist im
Kapitel 10.1.1 ,Messungen mit Foto* ab Seite 31 beschrieben.

8.3.5 Bearbeiten, Loéschen und Speichern von Messungen
Um den Messort und andere Information zu
einem Messwert hinzufigen, auf den
entsprechenden Wert tippen. Es 6ffnet sich
St ein Bearbeitungsment neben der Liste. Um
=0l zusatzliche Information hinzufiigen auf
“Kommentar” tippen.
Um eine Messung zu entfernen, auf
,Loschen” tippen. Mehrere Messungen
EIZEMERLE  kKOnnen gleichzeitig im Archiv geldscht
A werden (siehe Kapitel 11 ,Archiv* ab Seite
34, Uber ,Auftrage l6schen“entfernt werden,
siehe Kapitel 13.5 ,Auftréage” auf Seite 47
oder mittels der “MappingTools” Software
(separate Bedienungsanleitung).
Unter “Bearbeiten” kdnnen zuséatzliche
Informationen tber den Touchscreen
eingegeben werden. Die eingegebenen
Strasse Gewerbestrasse Informationen werden automatisch bei allen
folgenden Messungen hinzugefiigt bis diese
Angaben wieder geéndert werden.
Zusatzliche Informationen kénnen spéter
auch im Archiv erganzt werden. Dies ist im
Kapitel 11 ,Archiv* ab Seite 34 beschrieben.

bearbeiten

Ort Sissach

Position

Abschnitt

Beispiel einer Zusatzinformation. Zur
Eingabe von Sonderzeichen muss die
entsprechende Taste solange gedriickt
werden, bis das jeweiligevZ(?ichen angezeigt

wird. Alternativ die Taste <t driicken um zur

Zahlentastatur oder die Taste ﬁ um zur
Sondertastatur zu gelangen. Fir eine
schnellere Eingabe kann tber die USB-
Schnittstelle auch eine externe Tastatur
angeschlossen werden.

8.4 Hinweise zum korrekten Messvorgang

Das Gerat sollte moglichst eben aufgesetzt werden. Stellen Sie dazu das Gerat auf
die zu messende Stelle. Bei Unebenheiten (Profilen) bis max. 5 mm ist die
vorgegebene Messgeometrie gewahrleistet. Grossere Unebenheiten kénnen zu
falschen Messergebnissen fiihren.
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8.5 Messung von Profilmarkierungen von 5-12 mm

Das ZRM 6014 ist geeignet zur Messung von Markierungen mit bis zu 12 mm
Profilhéhe. Ab einer Profilhéhe tber 5 mm muss jedoch eine andere
Vorgehensweise befolgt werden.

Wenn die Distanz zwischen den einzelnen Profilelementen mehr als 300 mm
betragt wird eine Unterlage benétigt, die die gleiche Dicke, wie die Profile hat, um
die korrekte Messgeometrie zu gewahrleisten.

8.5.1 Vorbereitung

Die Kennzeichnung ,measuring area“ (Messflache) auf dem Gerét lokalisieren.
Diese ist auf beiden Seiten des Gerates angebracht. Punkt A ist am Ende der
Bezeichnung ,measuring area“ zu finden, Punkt B am Ende der Linie.

Bei Messungen von Profilmarkierungen muss sich das Profil zwischen Punkt A und
dem Punkt B befinden. Es empfiehilt sich, eine Durchschnittsmessung aus drei
Messungen zwischen den Punkten A und B vorzunehmen.

ZRM 6014

' |

\ measuring area! | /
. I
t

PunktIA Punkt B
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8.5.2 Messungen bei Profildistanzen unter 300 mm

1. Das Geréat so auf der Markierung platzieren, dass sich Punkt B in der Mitte des
Profils befindet. Den Modus Durchschnittsmessungen wahlen und eine
Messung auslésen.

| measuring area

gewabhltes Profil

2. Das Gerat um etwa 5 cm nach vorne versetzen und die nachste Messung
vornehmen.

gewabhltes Profil

3. Das Gerat erneut nach vorne versetzen, so dass Punkt A in der Mitte des
Profils liegt. Die dritte Messung auslésen.
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measuring area

Gewabhltes Profil

4. Den Durchschnittswert der drei Messungen ablesen. Den Vorgang an

weiteren Profilelementen wiederholen, um prazise und aussagekraftige Werte
zu erhalten.

8.5.3 Messungen bei Profildistanzen Giber 300 mm
Wenn die Distanz zwischen zwei Profilen grosser als 300 mm ist, wird eine
Unterlage bendtigt; um zu gewéhrleisten, dass das Gerét eben auf der

Fahrbahnmarkierung aufliegt. Die Unterlage muss die gleiche Dicke haben wie das
zu messende Profil.

Beispiel einer

Profilelement der

Unterlage

Unterlage Markierung

Die Unterlage muss immer am hinteren Ende des Gerates und auf der Grundplatte
platziert werden.
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Korrekte Platzierung der Unterlage:

Das Gerat von unten: die Unterlage muss auf der
Grundplatte platziert werden.

Seitenansicht

Das Gerat so auf der Markierung platzieren, dass sich Punkt B in der Mitte
des Profils befindet. Den Modus Durchschnittsmessungen wéahlen und
eine Messung ausldsen.

ZEHNTNER

Gewahltes Profil
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2. Das Gerat zusammen mit der Unterlage um etwa 5 cm nach vorne
versetzen und die nachste Messung vornehmen.

Gewabhltes Profil

3. Das Gerat zusammen mit der Unterlage erneut nach vorne versetzen, so
dass Punkt A in der Mitte des Profils liegt. Die dritte Messung auslésen

Gewahltes Profil

4. Den Durchschnittswert der drei Messungen ablesen. Den Vorgang an
weiteren Profilelementen wiederholen, um prazise und aussagekraftige
Werte zu erhalten.
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8.5.4 Erlauterungen zur Messung von Profilmarkierungen

Bei den meisten Profilelementen weist die Vorderseite einen héheren
Retroreflexionswert auf, als die Oberseite.

Mit Messungen an verschiedenen Stellen des Profils wird ein Wert ermittelt, der
sowohl die Vorderseite als auch die obere Seite beurteilt und somit einen
Gesamteindruck des Profilelementes wiedergibt.

Messprinzip RL: (Die Prufgerate sind geméss unterer Zeichnung im verkleinerten
Massstab hergestellt.)

- 30m g
-
Fahrtrichtung

!

Retroreflexion durch Profil abgeschattet
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8.6 Landervorschriften

Bitte beachten, dass gewisse Lander Vorschriften Uber die Messpraxis erlassen
haben. Es kann z.B. geregelt sein, wie viele Messungen gemacht werden missen.
Bitte Uber Ihre nationalen Besonderheiten informieren

8.7 Exakte Messwerte ermitteln

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die zu messende Markierung im gesamten
Bereich des Messgerates méglichst plan ist, sonst verandern sich die
Messwinkelverhaltnisse! Gekrimmte Markierungen oder verbogene Muster fithren
zu fehlerhaften Messergebnissen. Bei Unebenheiten bis zu 5 mm ist die korrekte
Geometrie gewdahrleistet. Bei Messungen im Labor ist des Weiteren zu beachten,
dass die Ruckstell- oder Versuchsmuster absolut plan sein missen. Die Lange der
Muster soll mindestens 500 mm betragen, damit das Gerat sicher aufliegen kann.

0 Fir lhre Muster geniigend grosse, absolut ebene, verzugsfreie und
feuchtigkeitsunempfindliche Materialien wie beispielsweise Bleche verwenden.

| 9 Schnellstartmeni

Ho) % ‘ Durch Driicken des Symbols wird das

Schnellstartmeni ge6ffnet. Durch Dricken der

Kamera Menu \EW]

entsprechenden Taste kénnen hier verschiedene
G } Funktionen abgerufen werden.
Kalibriere

Hierbei handelt es sich um eine aufpreispflichtige Option. Daher wird
dieses Icon nur angezeigt, wenn diese erworben wurde. Die Taste
driicken um eine Vorschau auf das Foto zu sehen, das wahrend der
Messung aufgenommen wird. Bildaufnahmen kénnen mit oder ohne
Zoom gemacht werden. Weitere Information sind im Kapitel 10.1 ,Eingebaute
Kamera“ auf Seite 31 zu finden.

Kamera

Im Menu kénnen diverse Einstellungen vorgenommen werden.
Weitere Informationen entnehmen Sie dem Kapitel 13 ,Meni*“ ab
Seite 41.

Hierbei handelt es sich um eine aufpreispflichtige Option. Daher wird
dieses Icon nur angezeigt, wenn die Option Kompass und
Neigungsmesser und/oder die Option WAAS GPS-Modul erworben
wurde. Die Taste driicken um Informationen Uber die aktuelle Position

Seite 30



des ZRM 6014 zu erhalten. Weitere Informationen dem Kapitel 10.2 auf Seite 33
und 10.3 auf Seite 33 entnehmen.

Alle gespeicherten Messungen befinden sich im Archiv
(Messwertspeicher). Hier kdnnen die Messwerte editiert, geldscht, auf
einen USB-Stick exportiert, sowie ausgedruckt werden. Weitere
Informationen dem Kapitel 11 ,Archiv* ab Seite 34 entnehmen.

Hier kann entweder die letzte Messung oder die im
Messmodusdisplay ausgewahlte Messung ausgedruckt werden. Dies
kann mit dem optionalen eingebauter Thermodrucker oder mit einem
USB-Drucker wie z.B. unserem optionalen portabler Drucker gemacht
werden. Ohne Markierung wird die letzte Messung ausgedruckt. Zum Auswahl der
Informationen die auf dem Priifbericht ausgedruckt werden sollen, das Kapitel
13.6.11 ,Optionen® auf Seite 51 beachten.

Drucken

Hier kdnnen die Nachtsichtbarkeit (RL) und die Tagessichtbarkeit
(Qd), kalibriert werden, beziehungsweise die Kalibriereinstellungen
geéndert werden. Weitere Informationen dem Kapitel 7 ,Kalibrieren®
auf Seite 16 entnehmen.

Kalibriere

10 Optionen

10.1 Eingebaute Kamera

Das ZRM 6014 bietet optional die Mdglichkeit, Fotos (600 x 230 px) der
Fahrbahnmarkierung zu machen. Dies kann bei der Interpretation der Messwerte
sehr hilfreich sein. Die Fotos kbnnen herangezogen werden zur Beurteilung der
Markierungsfarbe, Markierungstyp (Typ-I oder Typ-Il), Einbettung und Verteilung
der Glasperlen, sowie um zu sehen, ob eine grobe Verschmutzung vorliegt.

10.1.1 Messungen mit Foto

Wenn das Symbol aktiviert ist, kdnnen Einzel- oder Durchschnittsmessungen
mit Foto gemacht werden. Zwischen Foto mit oder Foto ohne Zoom wahlen.
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Foto ohne Zqom Foto mit Zoom

0 Fir die korrekte Positionierung auf der Fahrbahnmarkierung das Kapitel 8.4
»Hinweise zum korrekten Messvorgang"“ auf Seite 23 beachten.

Einzelmessung mit Foto

Nur die Kamera ist aktiviert. Um eine

Messung auszuldsen die Tasteo drucken.
Das Foto wird nach der Messung etwa 5
Sekunden lang angezeigt. Das Foto kann
erneut im Archiv angezeigt werden, wie im
Kapitel 11 ,Archiv* ab Seite 34 beschrieben.

10.08.2016 10:04|

®1

Beispielfoto mit Zoom, wie es im Archiv
angezeigt wird.

Sissach

Durchschnittsmessung mit Foto
Um im Durchschnitssmodus mit Foto zu arbeiten, miissen beide Symbole und

aktiviert sein. In der Grundeinstellung wird bei Durchschnittsmessungen nur bei
der ersten Messung ein Bild aufgenommen. Um diese Einstellung zu andern, das
Kapitel 13.6.7 ,Kamera“ auf Seite 49 beachten. Der Messvorgang ist der gleiche
wie bei der Einzelmessung mit Foto.
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10.2 Kompass und Neigungsmesser

Mit dieser Option bietet das ZRM 6014 die Mdéglichkeit, die Himmelsrichtung
abzuspeichern, in die das Gerat wahrend der Messung ausgerichtet war. Somit ist
stets eindeutig, in welcher Fahrtrichtung die vorliegende Messung durchgefiihrt
wurde. Dies ist speziell interessant fiir Mittellinien.

Dariiber hinaus bietet die Option die Mdglichkeit, die Fahrbahnneigung anzuzeigen
und abzuspeichern. Diese liefert wichtige Zusatzinformationen zur Beurteilung von
Nassmessungen.

Weitere Informationen dem Kapitel 9 ,Schnellstartmeni“ auf Seite 30 enthehmen.

10.3 WAAS GPS-Modul

Mit diesem Modul bietet das ZRM 6014 die Méglichkeit, die geographische Position
der Messung im GPS-Format abzuspeichern. Wenn das ZRM 6014 eingeschaltet
ist und das Modul eingebaut ist, wird links neben der Akku-Statusanzeige der GPS-
Status angezeigt.

Kein Das WAAS GPS-Modul kann keine Signale
8 GPS-Emof empfangen; die GPS-Koordinaten kdnnen nicht
pfang )
angezeigt werden.
9 Schwacher Das WAAS GPS-Modul kann die GPS-Koordinaten
GPS-Empfang anzeigen. Der Empfang ist aber sehr schwach.
@ Normaler Das WAAS GPS-Modul kann die GPS-Koordinaten
GPS-Empfang anzeigen. Der Empfang ist gut.
@ Starker Das WAAS GPS-Modul kann die GPS-Koordinaten
GPS-Empfang anzeigen. Der Empfang ist sehr gut.
Navigation
319° Nordwest Neigung Die GPS Koordinaten kénnen unter .ﬂl
und O eingesehen werden. Die

Koordinaten werden zu jeder Messung
gespeichert.

Langengrad: 7801833 0 Ein “kein Signal” Hinweis bedeutet, dass das
Breltengrad:. 47467323 N WAAS-GPS-Modul kein Signal empfangen
Haohe: 369.5 Meter . A
e i kann und keine GPS Koordinaten

Schliessen| .
Sats: 5 gespeichert werden.

Nach dem Einschalten des ZRM 6014 kann es bis zu 15 Minuten dauern bis die
GPS-Koordinaten empfangen werden. Darauf achten, dass das GPS-Modul
»oichtkontakt zum Himmel hat. Enge Strassen mit hohen Geb&uden kdnnen die
Leistungsfahigkeit des GPS-Moduls beeintrachtigen. In geschlossenen Raumen
kann meist kein GPS-Signal empfangen werden.

Technische Daten:
Genauigkeit: min. £15 Meter, < +3 Meter bei optimalen Bedingungen
Earth Datum Index: WGS84
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10.4 Eingebauter Thermodrucker
Mit dem optional eingebauten Thermodrucker bietet das ZRM 6014 die Méglichkeit,
einen Prifbericht auszudrucken.

Ersetzen der Papierrolle
Um die Papierrolle zu wechseln, wie folgt vorgehen:

Papierrolle

Abdeckung Abdeckung

Fingermulde

. Mit einem Finger in die Fingermulde greifen.

o Die kleine schwarze Klappe zuerst nach oben driicken und danach zum
Kdrper hinziehen.

) Die Papierrolle in die Papierrollenhalterung legen, so dass das Ende der
Papierrolle oben ist.

) Die Abdeckung schliessen, so dass oben etwas Papier herausschaut.
. Nun ist der eingebaute Thermodrucker einsatzbereit.

11 Archiv

Alle gespeicherten Messungen befinden sich im Archiv (Messwertspeicher). Uber

und 2 wird der Messwertspeicher aufgerufen.
Sollten die Messwerte nicht automatisch abgespeichert werden, die entsprechende

Einstellung &ndern, wie im Kapitel 13.3 ,Messmodus* auf Seite 42 beschrieben.

11.1 Sortierung der Messungen
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Archiv
/‘\LIe Messungen
Nach Datum sortiert
Nach Auftrag sortiert
Messungen mit Bildern

Letzte Messung

Archiv

Alle Messungen dieser Liste
werden geldscht. Fortsetzen?

Archiv

319.6 3644 02.02.2011 09:34:57
RL Qd

(5) Auftrag: Default

3670 03.02.2011 09:34:30

Auftrag: Default

3640 03.02.2011 09:34:25
Qd Auftrag: Default

366.0 03.02.2011 09:34:20
Qd Auftrag: Default

Anzahl Messungen

319 364 03.02.2011 09:34:36
RL Qd

316 364 03.02.2011 09:34:41
RI

Qd

325 365 02.02.2011 09:24:47

Messungen kdénnen nach verschiedenen
Kriterien sortiert werden. “Messungen mit
Bildern” sind gruppiert nach Datum. “Alle
Messungen” sind sortiert nach Datum und
Uhrzeit in absteigenden Reihenfolge. Wenn
die letzte Messung eine Einzelmessung watr,
wird sie unter “Letzte Messung” aufgelistet.
Auf die entsprechende Zeile tippen um die
gewiinschte sortierte Liste anzuzeigen.

0 Das Loschen des kompletten Archivs
kann nicht rickgangig gemacht werden.
Das Archiv nur I6schen, wenn die Daten
wirklich nicht mehr benétigt werden.

Es ist empfohlen, vor dem Léschen eine

Sicherungskopie auf einem Computer oder

einem USB-Speichermedium vorzunehmen.

Um das komplette Archiv zu I6schen, muss

diese Meldung bestatigt werden.

Ein Beispiel, sortiert nach Auftrag. Alle
Messungen unter einem bestimmten Auftrag
(hier ,,Default”) sind aufgelistet. RL und Qd
Werte, Datum, Zeit und bei
Durchschnittsmessungen die Anzahl der
Einzelmessungen werden angezeigt. Zur
Beachtung: Beim Klicken auf “Alle 16schen”
werden alle Einzelmessungen in dem
entsprechenden Auftrag geldscht.

Auf einen Messeintrag tippen um zusatzliche
Optionen aufzurufen. Uber “Léschen” wird
der Messeintrag geléscht. Uber “Mehr”
kénnen zusatzliche Informationen angesehen
und bearbeitet werden.
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11.3 Details Messeintrag

Archiv In einem Messeintrag befinden sich in erster
Linie die Messwerte, Datum, Uhrzeit und die
Angabe, auf welchen Standard das Gerét bei
dieser Messung respektive Messreihe
P00 1302 kalibriert wurde.

Nein Weitere Zusatzinformationen wie z.B.
Kalibrierstandard Temperatur, Feuchtigkeit und — abhéngig
von der Geratausstattung - Foto,
Kompasswert, GPS-Koordinaten,
Fahrbahnneigung usw. werden auch
angezeigt.

“Auf Standard: Ja” bedeutet, dass die
Messung erfolgte, wéhrend das Gerat auf
dem Kalibrerstandard war. Solche
Messungen dirfen nicht zur Beurteilung
einer Fahrbahnmarkierung herangezogen
werden.

327  med/Ix/m2

230  med/bx/m2

Kalibrierstandard

24 & or

11.4 Eingabe von zusétzlichen Informationen
Archiv Weiter unten in der Liste kbnnen zum
321 364 S Messeintrag weitere Informationen wie zum
Rl Beispiel Ortsname, Strasse usw. erganzt
Sissach beziehungsweise geandert werden.
e Um einen Eintrag zu bearbeiten, auf die
entsprechende Zeile und auf “Andern” tippen.
M69 @ Die gewiinschte Information eingeben und
e bestatigen.

Position

11.5 Messeintrag ausdrucken eumencny
Archiv Um einen Drucker auszuwéhlen, auf das

|
150 medfbym2 Symbol ‘ tippen. Entweder der optional
eingebaute Thermodrucker oder ein externer
USB-Drucker kann gewahlt werden. Durch
Tippen auf das entsprechende Symbol wird
der Messbericht ausgedruckt. Zur Auswabhl
RLStandard  Arbeftsstandard der Informationen, die auf dem Messbericht
Qd Standard  Arbeftsstandard ausgedruckt werden sollen, das Kapitel
romnarater 245 or 13.6.8 ,Drucker” auf Seite 50 beachten.

True

11.6 Abspeichern der Messdaten auf einem USB-Speichermedium
Ein USB-Datenspeichermedium (Massenspeicher) an der USB-Schnittstelle (Host)

| werden alle Messdaten der aktuellen

anschliessen. Durch Driicken der Taste
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Datenbank auf das USB-Speichermedium gespeichert. Die exportierten Messungen
kénnen mit der Software "MappingTools" auf einem Computer getffnet werden.
Weitere Informationen der separaten“MappingTools” Bedienungsanleitung
entnehmen.

12 Datenexport und “MappingTools” Software

12.1 Schnittstellen
Fur den Datenexport ist das ZRM 6014 mit
folgenden Schnittstellen ausgerustet:

e Host USB-Schnittstelle (Typ A) fur externe
Gerate wie z.B. USB-Speichermedium oder
Tastatur

e Client Mini USB-Schnittstelle (Typ B) fur die
Verbindung zu einem Computer.

12.2 PC Modus
Ry Qd i Das ZRM 6014 kann mit einem USB-Kabel
329 249 ’ mit einem Computer verbunden werden. Bei
bestehender Verbindung wird auf dem
¥ Display des ZRM 6014 ,PC Modus”
PC Modus angezeigt.
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[ 43| [ suche

@Q-\ « DATA »
Datei Bearbeiten Ansicht Extras ?

‘ Organisieren” v 1€ Ansichten \& Brennen

Name

Pics
| Store.sdf
"2 Store.zsdf

[F/ Dokumente
B Bilder
B Musik

Weitere »
Ordner v

Bl Desktop
B marketing
Offentlich
1% Computer

m

[_' Lokaler Datentrager (C:)
s HP_RECOVERY (D:)
ca 0S_TOOLS (E)
4 DVD-RW-Laufwerk (F:)
¥ Zehntner Daten (\\SERVE
e Wechseldatentrager (I:)

DATA

Pics

Nachdem das ZRM 6014 erkannt wurde, wird
es im Windows Explorer als
Wechseldatentrager angezeigt, wie links
dargestellt. Nun kann eine Sicherheitskopie
der Dateien Store.sdf, Store.zsdf und des
Ordners Pics auf lhrer lokalen Festplatte
abgespeichert werden.

Es besteht die Mdglichkeit, die Messdaten
direkt aus dem Speicher des ZRM 6014 mit
der kostenlosen Kartensoftware
,MappingTools* zu 6ffnen.

12.3 Auswertungs- und Kartensoftware “MappingTools”

Fur Auswertungen am Computer die kostenlose ,MappingTools“-Software starten.
Fir die Installation und die genaue Anleitung zur Bedienung der ,MappingTools*-
Software verweisen wir auf die separate Bedienungsanleitung.

Nach dem Offnen der Software muss ein Hakchen im entsprechenden Messarchiv
gesetzt werden, damit die Messdaten dargestellt werden. Wenn die Messungen
ohne optionales WAAS GPS-Modul getatigt wurden, zeigt ,MappingTools® im
,Kartenbrowser“ eine beliebige Karte an. Die Ansicht des Kartenbrowsers kann
deaktiviert werden, wie in der separaten ,MappingTools“-Bedienungsanleitung

beschrieben.
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@ H\ZRMG014\Store.zsdf - Zehntner Mopping Tooks - 14392525673 § T i |

Datei  Anmsicht Messdaten  Etras  Hilfe

1
1.5%m
7 s ,;,.,wcm."‘éF,m‘;, —

[vot [ouai@ o [mus@ oo |
| Bescrretung omaton
On Swsach
Strasee Gewebestrasse
Postion
Aoschrt |
v R I -
Line
e
Madtoarungematensl Harstoler
Madosrungs=atens Produst
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Wenn das ZRM 6014 mit dem optionalen WAAS GPS-Modul ausgertistet ist und
zum Zeitpunkt der Messung das GPS-Signal empfangen wurde, werden die
Positionen der einzelnen Messungen im Kartenbrowser dargestellt.

Oatei Akt Messdoten  Gitras  Hife Breftengract 47.5529; Ling

Zegscumg

; —_

»|| Wet | Detsd 5 [io | Bia (1) [ Proti

3 aooistd
= Min.: 192
3| 40016014 200920101032 ln"

3| 40016014 | 200920101033

3] 440016014 |20092010 1634

3| 4001014 |200920101035

3| 4a001601 | 200920101036

3| 40016014 |200920101037

3| 440016014 | 200920101038

3

3

3

3

3

3

3

3

| RL: 204.0

Max.. 227

| 40018014 | 200920101039
| aa00601 | 200920101040
| 40016014 | 200920101042
| 40016014 | 20092010 1043
| 440016014 | 20092010 10:44
440016014 | 20092010 1050
| 440016014 | 200920101056
| 440016014 | 20092010 1056

Min.: 127

Qd: 129.7

FETEPETERERTRERRH

Max.: 134
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12.4 Datenexport nach Microsoft® Excel ”

Nachdem die Messdaten in der ,MappingTools“-Software getffnet wurden, kénnen
diese als Excel-Bericht exportiert werden. Die Anleitung hierzu ist in der separaten
,MappingTools“-Bedienungsanleitung zu finden. Ein Excel-Messbericht kann wie
folgt aussehen:

Jobname: Nassmessung Typ-lI-Muster

Geratenamen: ZRM 6014

Seriennummer: 440006014

R

Datum Anzahl Messungen [mcd/lx/m?) [mcd/lx/m?) Ort Seriennummer
08.11.2010 10:17 1 92 259 Sissach 440004014
08.11.2010 10:17 1 93 259 Sissach 440006014
08.11.2010 10:17 1 95 258 Sissach 440004014
08.11.2010 10:17 1 97 258 Sissach 440004014
08.11.2010 10:17 1 99 P57 Sissach 440006014
08.11.2010 10:18 1 101 257 Sissach 440004014
08.11.2010 10:18 1 103 256 Sissach 440004014
08.11.2010 10:18 1 105 256 Sissach 440004014
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13 Menl

13.1 Menustruktur

Geometrien R +Qd
Messungen automatisch
speichern

Durchschnitt (Ein/Aus)

Nasstimer (Ein/Aus)
Intervall Timer
(Ein/Aus)

Neuer Auftrag
Auftrag andern
Auftrag laden
Auftrag loschen

e

Benutzer

Sprache

Datum und Uhrzeit
Energieverwaltung
Ton

Datenbank
Einstellungen ——> Kamera

Drucker
Kalibrierung
Einheiten

Optionen

Einstellungen
zuriicksetzen

Info
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13.2 Navigation und Bedienung des Menus

Die Tasten Iﬂl und driicken um ins Ment zu gelangen, wo diverse
Einstellungen vorgenommen werden kdnnen. Die Kopfzeile zeigt das aktuelle
Untermeni an. Die meisten Gerateoptionen kénnen im Menii aktiviert / deaktiviert
werden. Die Meni-Navigation, dem Kapitel 6 ,Navigation® auf Seite 16 entnehmen.

13.3 Messmodus

Im “Messmodus” im Meni kdnnen Einstellungen zum Messen vorgenommen
werden.

Mit den Standardeinstellungen ist ,R. und Qd”

. aktiviert. Falls gewunscht, kann hier entweder nur
speicheln . zu RL oder zu Qd gewechselt werden.

il 2 “Messungen automatisch speichern” bestimmt,
ob alle Messungen automatisch im Archiv
gespeichert werden. Wenn diese Option
deaktiviert ist, missen die Messungen einzeln gespeichert werden.
Standardmassig ist die Funktion “Messungen automatisch speichern” aktiviert.
“Durchschnitt” aktiviert Durchschnittsmessungen. Eine schnellere Aktivierung geht

Messmodus

Geometrien RL+Qd

Messungen automatisch

Automatisch neuer

Durchschnitt fus

tiber Driicken des Symbols auf dem Touchscreen. “Automatisch neuer
Durchschnitt” erstellt automatisch eine neue Gruppe, wenn die hier eingebenene
Anzahl der Messungen erreicht wurde.

13.4 Timer

13.4.1 Nasstimer

Im ZRM 6014 ist ein Countdown eingebaut, um bei Nassmessungen die Messung
genau zum richtigen Zeitpunkt nach Benetzung der Fahrbahnmarkierung
auszuldsen.

Den “Timer” und “Nasstimer” im Menu

wahlen um den Nasstimer zu aktivieren.
= ~ | Schnellere Aktivierung erfolgt tiber dem

‘E

Touchscreen beim Driicken der Taste kg,

m Wenn der Nasstimer aktiviert ist kdnnen hier
) ' die aktuellen Einstellungen der ,Nasstimer
Nasstimer fin Zeit“ und des ,Nasstimer Modus*“ eingesehen
Nasstimer Zeit 60 Sekunden werden. Unter “Nasstimer Zeit” kann die
Dauer des Countdowns von 2 bis 1000
Sekunden eingestellt werden.
Unter “Nasstimer Modus” kann zwischen
“Einzeln” und “Kontinuierlich” gewahlt
werden. Bei “Einzeln” wird der Nasstimer
nach jeder Messung deaktiviert, bei
“Kontinuierlich” bleibt der Nasstimer aktiviert.
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13.4.2 Intervall Timer

Der Intervall Timer kann z.B. dazu verwendet werden bei Nassmessungen das
Verhalten der Retroreflexion der Markierung in Abhangigkeit vom abfliessenden
Wasser zu untersuchen.

Den “Timer” und “Intervall Timer” im Men(
wahlen, um den Intervall Timer zu aktivieren.

Intervall Timer

!

Ein

k)

Aus {

Die Messungen werden solange fortgefiihrt,
bis die eingegebene Anzahl Messungen
erreicht wurde. Unter “Intervall Timer Zeit”
Intervall Timer Ein kann die Zeit zwischen 5 und 1000
Sekunden eingestellt werden. Unter “Intervall
Timer Anzahl Messungen” kann die Anzahl
der Messungen zwischen 2 und 500
bestimmt werden.

Wenn beide Timer aktiviert sind, dann
werden hier sdmtliche Timer-Einstellungen
angezeigt.

Nasstimer Aus

Intervall Timer Zeit 5 Sekunden

Intervall Timer Anzahl

Messungen 20 Messungen

Praxisbeispiel Intervall Timer
Beim Intervall Timer startet die Messung unmittelbar nach dem Driicken der

Messtaste ° Wenn die 1. Messung erst nach einer gewissen Zeit gestartet
werden soll, empfiehlt sich die Kombination des Intervall Timers mit dem Nasstimer.
Beachten Sie hierzu “Praxisbeispiel Kombination von Nasstimer und Intervall
Timer”.

In diesem Praxisbeispiel wird untersucht, wie sich der R.-Wert nach der Benetzung
einer Typ-ll Fahrbahnmarkierung im Intervall von 5 Sekunden bis zu 60 Sekunden
nach der Benetzung verhdlt. Da die Messung direkt nach dem Driicken der
Messtaste starten soll, kann hier der Nasstimer nicht verwendet werden. Fir dieses
Beispiel miussen folgende Einstellungen gemacht werden:

. Den Intervall Timer aktivieren.

o Die Intervall Timer Zeit auf 5 Sekunden stellen.

. Die Anzahl Messungen im Intervall Timer auf 12 stellen.

Zur Analyse haben wir nach Durchfiihrung der Messungen die Messdaten mittels
der Software ,MappingTools“ nach Excel exportiert. Hierzu miissen die Daten

entweder zuerst auf ein USB-Speichermedium gespeichert werden, wie im Kapitel
11.6 ,Abspeichern der Messdaten auf einem USB-Speichermedium® auf Seite 36
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oder es wird Uiber die USB-Schnittstelle direkt auf das ZRM 6014 zugegriffen, siehe
im Kapitel 12 ,Datenexport und “MappingTools” Software* ab Seite 37.

Muster-Excel-Messbericht exportiert mit “MappingTools”:

Jobname: Default
Geratenamen: ZRM 014
Seriennummer: H40006014

RL ad
Datum Anzahl Messungen [(mcd/lx/m?) [mcd/lx/m?) Ort Seriennummer
08.11.201010:17 1 56 256 Sissach 440006014
08.11.201010:17 1 73 260 Sissach 440006014
08.11.2010 1017 1 83 260 Sissach A40006014
08.11.2010 1017 1 86 260 Sissach A40005014
08.11.2010 1017 1 a9 259 Sissach 40005014
08.11.201010:17 1 92 259 Sissach 440006014
08.11.2010 1017 1 93 259 Sissach AA0005014
08.11.2010 1017 1 95 258 Sissach AA000E014
08.11.2010 1017 1 97 258 Sissach 40005014
08.11.201010:17 1 99 257 Sissach 440006014
08.11.2010 1018 1 m 257 Sissach A40005014
08.11.2010 10:18 1 103 256 Sissach AA0005014
08.11.2010 10:18 1 105 256 Sissach AA000E014
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Daraus kann der Verlauf des R.-Wertes graphisch dargestellt werden.

Intervall Timer Messungen

[y
N
o

=
o
o

(0]
o

60

40

R, Wert in mcd\Ix\m?

20

0 10 20 30 40 50 60 70
Sekunden nach Start

Zur Interpretation der Messdaten geben wir folgende Erlauterungen zur obigen
Messtabelle:

Datum Sekunden nach Start  Messung Nr.  RL [mcd/lx/m?]

Benadssung Fahrbahn und Start
Intervalltimer durch Driicken der

Messtaste am: 08.11.201010:17 0 1 56
08.11.2010 10:17 5 2 73
08.11.2010 10:17 10 3 83
08.11.2010 10:17 15 4 8é
08.11.2010 10:17 20 5 89
08.11.2010 10:17 25 [ 92
08.11.2010 10:17 30 7 93
08.11.2010 10:17 35 ] 95
08.11.2010 10:17 40 9 97
08.11.2010 10:17 45 10 99
08.11.2010 10:18 50 11 101
08.11.2010 10:18 55 12 103
08.11.2010 10:18 60 13 105

Wie bei einer Typ-Il Fahrbahnmarkierung zu erwarten, steigt der R.-Wert zu Beginn
durch das schnelle Abfliessen des Wassers rasch an, anschliessend flacht die
Steigung ab.

Praxisbeispiel Kombination von Nasstimer und Intervall Timer
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Eine Kombination mit dem Nasstimer ist sinnvoll, wenn die Messungen nicht
unmittelbar nach der Benetzung der Fahrbahnmarkierung beginnen sollen.

o Den Nasstimer aktivieren.

o Die Nasstimer Zeit auf 45 Sekunden stellen.

. Den Intervall Timer aktivieren.

. Die Intervall Timer Zeit auf 5 Sekunden stellen.

. Die Anzahl der Messungen im Intervall Timer auf 3 stellen.

Nach Druicken der Messtaste wird folgender Ablauf gestartet:

Start
Nasstimer Messung Messung Messung Messung
» »
> »—>
HH:mm:ss HH:mm:ss HH:mm:ss HH:mm:ss HH:mm:ss
14:00:00 14:00:45 14:01:50 14:01:55 14:02:00

Die erste Messung wird nach Ablauf des Nasstimers ausgelost. Anschliessend wird
noch die eingestellte Anzahl an Messungen des Intervalltimers ausgefiihrt. Somit
werden hier insgesamt vier Messungen durchgefihrt.

Nach Durchfiihrung der Messungen die Messdaten am Computer mittels der
,Mapping Tools* Software anzeigen. Hierzu die Daten entweder auf ein USB-
Speichermedium speichern geméass Kapitel 11.6 ,Abspeichern der Messdaten auf
einem USB-Speichermedium® auf Seite 36 oder Uber die USB-Schnittstelle direkt
auf das ZRM 6014 zugreifen geméss Kapitel 12 ,Datenexport und “MappingTools”
Software® ab Seite 37.

Jobname: Default
Gerdtenamen: ZRM 6014
Seriennummer: AA0006014

RL ad
Datum Anzahl Messungen [mcd/lx/m?) [mcd/lx/m?) Ort Seriennummer
08.11.2010 1017 1 99 257 Sissach 44000014
08.11.2010 10:18 1 101 257 Sissach 440006014
08.11.201010:18 1 103 256 Sissach LL000ED14
08.11.2010 10:18 1 105 256 Sissach 440006014
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Praxisbeispiel Kombination Nasstimer und Intervall Timer
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Messungen

Zur Interpretation der Messdaten geben wir folgende Erlauterungen zur obigen
Messtabelle:

Datum Sekunden nach Start Messung Nr.  Ru [mcd/lx/m?]

Benetzung Fahrbahn und Start Nasstimer

durch Driicken der Messtaste| 0
08.11.2010 10:17 45 1 99
08.11.2010 10:18 50 2 101
08.11.2010 10:18 55 3 103
08.11.2010 10:18 &0 4 105

Im Zeitraum von 45 Sekunden bis 60 Sekunden nach Benetzung der
Fahrbahnmarkierung findet nur noch ein kleiner Anstieg der R.-Werte statt.

13.5 Auftrage

Das ZRM 6014 bietet die Moglichkeit, Messungen einem spezifischen Auftrag
zuzuordnen. Je nach Anwender (Applikateure, Strassenlabors, Hersteller von
Fahrbahnmarkierungsmaterialien etc.) kann ein Auftrag ein bestimmter Kunde, eine
bestimmte Strecke, die Entwicklung eines Produktes usw. sein.
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Auftrige @ Durch Wahlen der Option “Auftrége” im Menu
werden die Einstellungen dieser Funktion

Neuer Aufirag gedffnet. Hier ist es méglich Auftrage zu

Auftrag andern andern, zu laden, zu I6schen oder neue

Auftrage zu erstellen.

Wenn in diesem Meni nichts geandert wird,

wird der Auftrag ,Default” im Messmodus

angegeben.

Auftrag laden Testlob

Auftrag léschen

13.6 Einstellungen
13.6.1 Benutzer

“Einstellungen” und “Benutzer” im Menu

wahlen. Das Anlegen eines Benutzers dient

Benubzeryehen koter dazu, durchgefiihrte Messungen dem
Benutzerrolle User Bediener zuzuordnen und
bedienerspezifische Einstellungen zu
speichern. Sofern kein Benutzer angelegt
oder ausgewahlt wurde, wird der Benutzer
Benutzer lschen .Peter’ verwendet. Der Benutzer wird
zuunterst im Prifbericht angezeigt.
Wenn in einem bestimmten Benutzerprofil
Einstellungen verandert werden, werden
diese automatisch gespeichert. Wenn zu
einem anderen Benutzer gewechselt wird,
werden die Einstellungen entsprechend
geandert.

Neuer Benutzer

Benutzername andern

13.6.2 Sprache

“Einstellungen” und “Sprache” im Menii

>1 wahlen. Die gewunschte Sprache

Do V| auswahlen. Die aktivierte Sprache ist

English . 4

= markiert mit

Frangais Falls versehentlich eine falsche Sprache
Uibiasomana eingestellt wurde und das Sprachment nicht

mehr gefunden werden sollte, das ZRM 6014
komplett aus- und wieder einschalten.
Hakano Um direkt in die Sprachauswahl zu gelangen,

die Messtaste Q wahrend des
Startvorgangs gedriickt halten.

Falls Sie eine neue Ubersetzung beitragen
mochten oder wenn Sie Kommentare zu
einer existierenden Sprache haben,
kontaktieren Sie bitte Proceq.

Svenska

13.6.3 Datum und Uhrzeit
“Einstellungen” und “Datum und Uhrzeit” im Menl wéhlen. Hier kbnnen das Datum
und die Zeit eingestellt werden.
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Obere Liste:

Datum und Uhrzeit E

13.6.4 Energieverwaltung

Energieverwaltung

Zeit bis Ausschalten 15 Minuten
13.6.5 Ton

Ton aktiv Aus

Lautstarke 0

13.6.6 Datenbank

Datenbank

Neue Datenbank
erstellen

Datenbank umbenennen

Aktuelle Datenbank Database.zsdf

Datenbank I6schen

13.6.7 Kamera

Untere Liste:

Datum und Uhrzeit E

Tag 29
Stunde 08
Minute 39
Zeitformat 24 Stunden
Datumsformat TT.MM.JJ1]

“Einstellungen” und “Energieverwaltung” im
Meni wahlen, um die Zeit bis zum
Ausschalten einzustellen. Das Geréat wird
automatisch ausschalten, wenn diese Zeit
erreicht wurde. Der Timer kann von 10 bis
120 Minuten eingestellt werden.

“Einstellungen” und “Ton” im Menl wéhlen.
Unter “Ton aktiv” kann der Signalton, der
nach einer Messung ertont aktiviert oder
deaktiviert werden. Unter “Lautstarke” kann
die Lautstarke von 1 bis 5 eingestellt werden.

“Einstellungen” und “Datenbank” im Meni
wahlen. Hier kann die gewlinschte
Datenbank gewahlt, eine Datenbank
umbenannt und nicht mehr benétigte
Datenbanken geléscht werden. Die
Datenbank kann zu einer Semikolon
getrennten Textdatei exportiert werden
welche z.B. in Excel geéndert werden kann.

0 Eine Datenbank nur dann léschen,
wenn diese wirklich nicht mehr benétigt
wird und / oder eine Sicherungskopie
gemacht wurde.
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Bild nach Messung
anzeigen
Anzeigedauer Bild nach
Messung

Nur ein Bild im
Durchschnittsmodus

Ein

5 sekunden
Aus
Kameraaufldsung 2592 x 1944 px

Kamera Zoom Ein

13.6.8 Drucker

Drucker

USB-Drucker Liste

Thermodrucker Liste

(<

13.6.9 Kalibrierung
Kalibrieren

Kalibrierintervall 2 Tage

Abweichung 2. Standard | Aus

“Einstellungen” und “Kamera” im Menl
wahlen. In den Standardeinstellungen ist die
Funktion “Bild nach Messung anzeigen”
aktiviert.

Unter “Anzeigedauer Bild nach Messung”
kann die Zeit eingestellt werden, wie lange
das Foto nach der Messung angezeigt
werden soll. Wenn die Funktion “Nur ein Bild
im Durchschnittsmodus” aktiviert ist, wird bei
Durchschnittsmessungen nur bei der ersten
Messung ein Foto ausgelost.

Unter “Kameraauflésung” kann die Auflésung
der Fotos gewahlt werden. Unter “Kamera
Zoom” kann die Zoom aktiviert oder
deaktiviert werden.

“Einstellungen” und “Drucker” im Menu
wahlen. Auf den gewiinschten Drucker tippen
und festlegen, welche Informationen auf dem
Prifbericht aufgefuihrt werden sollen.

“Einstellungen” und “Kalibrieren” im Menu
wahlen, um die Kalibriereinstellungen zu
andern. Unter “Kalibrierintervall” kann die
Zeit eingestellt werden, nach der das Geréat
eine Kalibrierung verlangt.

Unter “Abweichung 2. Standard” kann die
Anzeige der Abweichung vom zweiten
Standard aktiviert / deaktiviert werden.
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13.6.10 Einheiten

Einheiten
Temperatur Celsius °C
Langeneinheit Meter

13.6.11 Optionen
Optionen
GPS aktiv
Kamera aktiv
Neigungsmesser aktiv
Kompass aktiv

Temp / Feuchte aktiv

Einstellungen

. Méchten Sie die Einstellungen auf
die Werkseinstellungen

zuriicksetzen?

13.7 Diagnose

“Einstellungen” und “Einheiten” im Menu
wahlen um die gewiinschte Masseinheiten
einzustellen.

“Einstellungen” und “Optionen” im Menl
wahlen. Installierte Optionen kdnnen fiir
jedes Benutzerprofil aktiviert / deaktiviert
werden. Nur die installierten Optionen
werden aufgelistet.

“Einstellungen” und “Einstellungen
zuriicksetzen” im Menl wéhlen, um das
Gerat auf die Werkseinstellungen
zuriickzusetzen.

Die Rucksetzung kann nicht riickgéangig
gemacht werden. Diese Meldung nur dann
mit ,,Ja“ bestatigen, wenn die Riicksetzung
wirklich durchgefiihrt werden soll.

“Einstellungen” und “Diagnose” im Menu wéahlen um folgende Informationen zu

entnehmen:

. Geratename

. Firmenname

. Seriennummer

. Softwareversion

. Anzahl Messungen
. Speicherplatz

. Letzte Kalibrierung RLund Qd
. Néchste Werkskalibrierung

° Cal Code
° Gerateversion
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14 Eingebauter Akku und Ladevorgang

14.1 Akku

Der verwendete Li-lonen-Akkumulator ist sehr leistungsfahig. Mit einer einzigen
Akkuladung kénnen Uber einen langen Zeitraum viele Messungen vorgenommen
werden. Der Ladezustand des Akkus wird standig Uberwacht. Bei schwacher

Akkuspannung wird das Akku-Symbol LJ im Display angezeigt. Der Akku muss
aufgeladen werden.

Um einer Beschadigung des Akkus durch
Tiefentladung vorzubeugen, schaltet sich das
Der Akku ist leer. Bitte laden Sie Gerat selbstandig aus bevor der Akku
e miin M \olistandig entladen ist. Das ZRM 6014

automatisch ausgeschaltet.

kiindigt dies durch das Symbol U im Display
und es erscheint eine Meldung. Um den
Akku zu schonen kann eine kiirzere “Zeit bis
Ausschalten” eingestellt werden. Weitere
Informationen dem Kapitel 13.6.4
-Energieverwaltung® auf Seite 49 entnehmen.

14.2 Akkuzustandsanzeigen

U Akku ist leer. Das Gerat schaltet sich von selbst aus.
U Akku ist bald leer. Das Gerét sollte geladen werden.
[] ca. 50 %

ij ca. 80 %

“ 100 % - Akku ist vollstandig geladen

H Gerat ist mit dem Ladegerat verbunden -> Der Ladezustand wird am Ladegerat
angezeigt.

Ladezyklus
Die Kontrollleuchte am Ladegerat zeigt den Ladezustand des Akkus an:

° rot: Schnellladen ist aktiv. Der Ladestrom ist konstant und auf maximaler
Hohe.

. orange: Der Akku befindet sich in der abschliessenden Aufladung. Zu Beginn
der abschliessenden Ladung hat die Akkukapazitat etwa 80% der
Gesamtkapazitat erreicht. Die Ladespannung wird aufrechterhalten wahrend
der Ladestrom sinkt.

. grun: Der Akku ist vollstandig geladen und die Ladung wird erhalten.

14.3 Laden

Seite 52



Zum Aufladen des Akkus das ZRM 6014 mit
dem Ladegerat verbinden und dieses an
eine Steckdose anschliessen (100 - 240 V,
50 - 60 Hz).

Der Spezialstecker am Akkukabel ist
verpolungssicher. Das Gerat kann wéhrend
des Ladevorganges ein- oder ausgeschaltet
sein.

Zur Trennung des Ladegeratesteckers von
der Anschlussbuchse am ZRM 6014 muss
die ,Push“-Taste an der Anschlussbuchse
zur Entriegelung gedriickt werden.

0 Den Akku immer vollstandig und nur mit dem mitgelieferten Ladegerét laden.

Der Akku darf ausschliesslich durch Proceq oder einen autorisierten Proceg-
Handler ersetzt werden!

0 Wurde das Gerat mehrere Monate nicht verwendet, sollte der Akku vor
erneuter Inbetriebnahme aufgeladen werden.

15 Wartung

15.1 Vom Benutzer ausfihrbare Wartungs- und Reparaturarbeiten

Vom Benutzer dirfen nur die folgenden Wartungs- oder Reparaturarbeiten selbst
vorgenommen werden:

. Aufladen geméass Kapitel 14.3 auf Seite 52.

. Reinigung wie beschrieben im Kapitel 15.2 auf Seite 54.

. Ersetzen der Papierrolle geméss Kapitel 10.4 auf Seite 34 (Wenn Ihr
ZRM 6014 mit dem optionalen eingebauter Thermodrucker ausgerustet ist).

Samtliche anderen Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur durch Proceq
oder lhren autorisierten Proceq-Héndler vorgenommen werden, ansonsten
verfallen sémtliche Garantie- und Haftungsanspriche.

A Samtliche Wartungsarbeiten am ZRM 6014 dirfen nur durchgefiihrt werden,
wenn das ZRM 6014 ausgeschaltet und vom Ladegerat getrennt ist.

e

Das Messgerat enthélt empfindliche optische und elektronische
Préazisionsteile. Diese nicht fallen lassen und vor Stdssen, Feuchtigkeit und
Staub schitzen. Am besten das Messgerat mit Zubehor stets im zugehdorigen
Transportkoffer aufbewahren.
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15.2 Reinigung

Es empfiehlt sich, das Gerat alle zwei Jahre durch Zehntner revidieren und
zertifizieren zu lassen oder es zumindest periodisch (jahrlich) mit wasser- und
oOlfreier Pressluft von max. 1,5 - 2 bar auszublasen sowie das Austrittsfenster unten
am Optikgehause mit einem weichen Pinsel abzuwischen.

Das Austrittsfenster verfuigt iber eine spezielle Antireflexbeschichtung die nicht
beschadigt werden darf. Sollte die Verschmutzung mit einem weichen Pinsel nicht
entfernt werden kdnnen, ein weiches, fusselfreies Papiertuch und wenig
Fensterreiniger verwenden.

0 Auf keinen Fall darf das Optikgehause aufgeschraubt werden, weil sonst die
Messgeometrie verstellt wird. Diese kann nur auf einer speziellen
Prifvorrichtung im Herstellerwerk wieder eingestellt werden.

| 16 Status- und Fehlermeldungen

16.1 Statusmeldung - “Der Akku ist leer”

Um einer Beschadigung des Akkus durch
Tiefentladung vorzubeugen, schaltet sich das
Der Akku ist leer. Bitte laden Sie Gerat selbststandig aus bevor der Akku
automatich ausgeschabet M \olistandig entladen ist. Das ZRM 6014

kundigt dies durch das Symbol U auf dem
Display und eine Statusmeldung an.
Laden Sie den Akku gemass Kapitel 14.3
.Laden® auf Seite 52.

RL kalibrieren Auf das Warndreieck tippen um detaillierte
o w Py Information zu erhalten.
/ R
Status Eine Kalibrierung gemass Kapitel 7
- LKalibrieren“ ab Seite 16 durchflihren um
e gunneren diese Statusmeldung zu beheben. Wenn
Hinweis Bitte RL kalibrieren keine Kalibrierung notwendig ist, auf “Alle

quittieren” klicken. Die Statusmeldung
verschwindet.

Um das Kalibrierintervall zu andern, Kapitel
13.6.9 ,Kalibrierung“ auf Seite 50 folgen.

Hinweis Bitte Qd kalibrieren
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16.3 Statusmeldung — “Bitte Qd kalibrieren”
\  Bitte Qd kallbrieren Auf das Warndreieck tippen um detaillierte
27.1°C s0%F w erREy |Nformation zu erhalten.
@0

_— E Eine Kalibrierung geméss Kapitel 7
,Kalibrieren* ab Seite 16 durchfiihren um
Mo quitieren diese Statusmeldung zu beheben. Wenn
Hinweis Bitte RL kalibrieren keine Kalibrierung notwendig ist, auf “Alle
quittieren” klicken. Die Statusmeldung
verschwindet.
Um das Kalibrierintervall zu &ndern, Kapitel
13.6.9 ,Kalibrierung“ auf Seite 50 folgen.

Hinweis Bitte Qd kalibrieren

16.4 Fehlermeldung — “Kalibrierung war nicht in Ordnung”

Resultat der Kalibrierung Kalibrierresultate mit Abweichungen von
mehr als 15 % werden als “Kalibrierung war
RL Kalibrierstandard I nicht in Ordnung” angezeigt. Das kénnte
RNl Cincn beschadigten oder verschmutzten
Standard oder ein verschmutztes Optik-
Fenster verursachen. Abweichungen welche

Die Kalibrierung war nicht in Ordnung. Bitte
reinigen Sie den Standard und das Schutzglas und

versuchen erneut zu kalibrieren. hoher als 15 % sind durch Wl verwerfen
und die Ursache z.B. durch eine Reinigung
gemass Kapitel 7.2 auf Seite 17 17beheben
und erneut die Kalibrierung starten. Sollte
wiederholt eine Abweichung von tber 15 %
auftreten, ist evtl. eine Werkskalibrierung
notig.

16.5 Fehlermeldung — “Werkskalibrierung abgelaufen” ”
erkskalibrierung abgelaufen Auf das Warndreieck, danach auf den
w Py Hinweis “Werkskalibrierung abgelaufen”
B tippen um detaillierte Beschreibung zu
erhalten.

Status [z] 0 Das Gerat wurde vor zwei Jahren zum
Fehlertyp Hinweis letzten Mal im Werk kalibriert. Es sollte
Meldung \a/vbzrek;kuafleit;rierung t?aldmt.j.glichst im He.rstellerwerk. N
Hilfe Bite lasen Sie das Gert Uberpruft, .neu kalibriert und zertifiziert
werden. Bitte Proceq oder Ihren
pawm Gl Proceq-Handler fur den Rickversand
Nativer Fehler RL factory calibration exp kontaktieren.
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16.6 Fehlermeldung — “Kamerafehler, bitte erneut versuchen”
Ramera . Die Taste “Neues Bild” drticken.

. Wenn die Kamera immer noch nicht
funktioniert, das Geréat aus- und wieder
einschalten, dann erneut versuchen.

Kamerafehler, bitte erneut versuchen

16.7 Reset des ZRM 6014
Um ein Reset der Firmware des ZRM 6014 vorzunehmen, das Gerat komplett

ausschalten, wie im Kapitel 5 ,Inbetriebnahme*” auf Seite 16 beschrieben.
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17 Grafische Darstellung des Messprinzips

17.1 Nachtsichtbarkeit RL

RL ist der Leuchtdichtekoeffizient bei Retroreflexion (Nachtsichtbarkeit) von
Fahrbahnmarkierungen. Der Beobachtungswinkel von 2.29° entspricht der
Beobachtungsdistanz eines Fahrzeuglenkers von 30 m unter normalen
Bedingungen. Der Beleuchtungswinkel ist 1.24°.

Lichtquelle [Sender] = Abblendlicht

—

A

30m

Die oben erwdhnten Winkelangaben beziehen sich auf die EN 1436. Es ist wichtig
zu verstehen, dass die EN 1436 und die ASTM E1710 eine unterschiedliche
Darstellung derselben Winkel verwenden.

17.2 Tagessichtbarkeit

Qd ist der Leuchtdichtekoeffizient bei diffuser Beleuchtung (Tagessichtbarkeit) von
Fahrbahnmarkierungen. Der Beobachtungswinkel von 2.29° entspricht der
Beobachtungsdistanz eines Fahrzeuglenkers von 30 m unter normalen
Bedingungen. Die EN 1436 und die ASTM E2302 verwenden die gleichen
Winkeldefinitionen.
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18 Technische Daten

Simulationsdistanz: 30 m, nach CEN-Geometrie
Beobachtungswinkel: EN 1436: 2.29°

ASTM E1710: 1.05°

ASTM E2302: 2.29°

Beleuchtungswinkel: RL: EN 1436: 1.24°
RL: ASTM E1710: 88.76°
Qd: diffus
Messflache: 52 mm x 218 mm
Mess-Sensor: angepasst an V (1)
Messbereich: RL: 0 - 4000 mcd-m2:Ixt

Qd: 0 - 400 mcd-m2-Ix1
Profilmarkierungen -1 mm bis 5 mm,
bis 12 mm mit Anleitung

Messdauer: ca. 2 Sekunden fiir RL und Qd (ohne Bilder)
Rc or Qd einzeln je ca. 1 Sekunde (ohne Bilder)
Messwertspeicher: 1 GB SD Flash-Speicherkarte fur etwa 100°‘000

Messungen ohne Bilder oder ca. 8‘000-10°000, resp. ca.
1'000 mit Bilder je nach gewahlter Auflésung

Anzeige: VGA 5.7% Touchscreen, farbig

Fotos: Auflésung: 600 x 230 px, 97 dpi, Bildformat: jpg
Ladegerat: 100 - 240 V /50 - 60 Hz, 50 VA, universell
Akku: Li-lon-Mn, 14,4V, 6,5 Ah

Ladezeit: ca. 3 Stunden

Lebensdauer LED: ca. 500'000 Messungen

Betriebstemperatur: -10°Cto+50°C

Aufbewahrung: - 20° C to + 60° C, nicht kondensierend

Dimensionen (LxBxH): 658.5 mm x 190 mm x 408.5 mm,
Transportkoffer: 725 mm x 250 mm x 440 mm

Gewicht: 7.5 kg netto
17.6 kg mit Transportkoffer
Normen: EN 1436 (fur RL und Qd)

ASTM E1710 (fur RL)

ASTM E2302 (fur Qd)

ASTM E2177 (fur RL nass)
Gewabhrleistung: 2 Jahre, Akku ohne Gewahrleistung

Index
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